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© SIT Automation

Your partner in motion

CHI SIAMO

| fuo partner per

automazione industr

ale

Da oltre 20 anni, SIT Automation ¢ il punto Oggi SIT Automation € una realta di oltre 50
di riferimento per i suoi partner nel settore persone presente in Italia, Spagna e Portogallo,
dellautomazione industriale. con l'obiettivo di ampliare nei prossimi anni la

propria presenza in tutta Europa.
Parte del Gruppo Scaglia, realta di oltre 1.300

persone e 30 aziende in futto il mondo, supporta L'esperienza maturata negli anni ci consente di
i propri clienti nel completo sviluppo di soluzioni proporci come consulenti per la progettazione
meccatroniche avanzate. di macchine automatiche, con la volontd di

instaurare con i nostri partner relazioni leali e
durature nel tempo.
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Your partner in motion

Diventare un'eccellenza nel settore
dell’automazione industriale, ampliando la
nostra presenza con filiali in tutta Europa con
headquarter in Italia.

Affianchiamo i nostri partner, ascoltando

le loro richieste, per studiare soluzioni
meccatroniche innovative e competitive per
ogni applicazione industriale.

Partendo dalle esigenze del setffore in cui
operano i nostri clienti, portiamo le nostre
competenze per sviluppare insieme un
prodotto vincente.
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Your partner in motion

ILNOSTRO METODO:
DALLA CONSULENZA ALLA SOLUZIONE

Aftraverso il nostro approccio consulenziale, affianchiamo da sempre i nostri partner durante il
completo sviluppo dell'applicazione in tutte le sue fasi:

1 Analisi dei requisiti > Approfondiamo le esigenze aftraverso lo studio cinematico e dinamico
dellapplicazione

2 Progettazione e proposta della soluzione > Con un'attenta analisi e un dimensionamento
meccatronico, individuiamo i componenti pit adatti per proporre una soluzione performante,

affidabile e competitiva

3 Pronta fornitura > Grazie al nostro ampio magazzino di prodotti selezionati, garantiamo un
efficiente servizio di pronta fornitura

4 Supporto tecnico > Affianchiamo direttamente in campo i nostri partner durante lo start-up
della macchina e forniamo supporto per ogni evenienza di post vendita

5 Programmi di formazione e seminari tecnici » Organizziamo corsi per aggiornare
costantemente i nostri partner su nuovi prodotti e soluzioni innovative

| NOSTRI PUNTI DI FORZA

Con la nostra esperienza maturata negli anni in diversi settori applicativi (vetro, legno, marmo, metallo,
tessile, packaging, tfrattamento acque, ecc.) proponiamo ai nostri partner la miglior soluzione.

Sappiamo individuare e selezionare i prodotti piu adatti alle diverse applicazioni, per ciutare i nostri
clienti a rendere le loro macchine sempre pit competitive e tecnologicamente avanzate.

Vogliamo lavorare con i nostri partner condividendo un percorso di crescita e di continua innovazione.

Disponiamo di un ampio magazzino di prodotti selezionati che ci consente di offrire diverse soluzioni
in tempi brevissimi.

Unitamente alla significativa solidita finanziaria, consente numerose sinergie organizzative e di
business tra le oltre 30 realta in tutto il mondo.
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PANORAMICA PRODOTTI

PER COMANDO DI MOTORI ECMA

220V

MOTORI
ECMA

400V

ECMA-C
Bassa inerzia
3000/5000 giri

ECMA-E
Media inerzia
2000/3000 giri

ECMA-G
Media inerzia
1000/2000 giri

ECMA-J
Bassa inerzia
3000/5000 giri

ECMA-K
Media inerzia
2000/3000 giri

ECMA-L
Media inerzia
1500/3000 giri

ASD-A2

ASD-A2-[1021-M
AN

ASD-A2-[1[021-E
EthercAT~

ASD-A2-[1143-M
AN

ASD-A2-[1043-E
EtherCAT

AsD-B3A &K

ASD-B3A-[1021-L
Analogica +
Treno impulsi

ASD-B3A-[10021-E
EtherCAT ~

ASD-B3A-[10021-M
CANopen

ASD-B3A-[10021-P

Baaar

NOTA: | motori possono essere accoppiati a tutti gli azionamenti del riquadro accanto
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AsD-A3 [EK

ASD-A3-[121-M
CAN- o1

ASD-A3-[121-EP
EthercAT~

ASD-A3-[1[143-M
CAN- o

ASD-A3-[0043-EP
EtherCAT ~

SERVOSISTEMI



© SIT Automation

Your partner in motion

PANORAMICA PRODOTTI
PER COMANDO DI MOTORI ECM-B3

AsD-B3A K

ECM-B3[-C ASD-B3A-[1[121-L
Bassa inerzia Anolqgico +'
3000/6000 giri Treno impulsi
ASD-B3A-[1121-E ASD-A3-[1121-M
> ECM-B3 [-E EtherCAT CAN-[ o
o Media inerzia
g 2000/3000 giri
ASD-B3A-[1[121-M ASD-A3-[1[121-EP
CAN- o EthercAT~
ECM-B3 [I-F
Media inerzia
1500/4000 giri ASD-B3A-DE®‘21-P
MOTORI
ECM-B3
ECM-B3[1-J
Bassa inerzia
3000/6000 giri
ASD-A3-[1[143-M
ECM-B3 [-K CAN-. (<
Media inerzia
2000/3000 giri ASD-A3-C1143-EP
. EtherCAT.~
8 EthercAT—
3 ECM-B3 [I-L

Media inerzia
1500/4000 giri

NOTA: | motori possono essere accoppiati a tutti gli azionamenti del riquadro accanto
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SERVOMOTORI DELTA ECMA

Serie 220V

Bassa inerzia, 3000 - 5000 giri/min

Flangia | Potenza Codice Coppia (Nm) Inerzia
(mm) (kW) RMS/Max | (Kg*m?*10™%)
40 0.1 ECMA-C20401RS 0.3/0.96 0.037
0.2 ECMA-C20602RS 0.6/1.92 0177
€0 0.4 ECMA-C20604RS 1.3/3.82 0.277
0.4 ECMA-C20804R7 1.3/3.82 0.68
80 0.75 ECMA-C20807RS 2.4/716 113
100 1 ECMA-C21010R9 3.2/9.54 2.65

Media inerzia, 2000 - 3000 giri/min

Flangia | Potenza Codice Coppia (Nm) Inerzia
(mm) (kW) RMS / Max (Kg*m2*10‘4)
0.5 ECMA-E21305R9 2.39/716 8.17
130 1 ECMA-E21310R9 477/14.3 8.41
1.5 ECMA-E21315RS 716 /21.5 11.18
Serie 400V

Bassa inerzia, 3000 - 5000 giri/min

Flangia | Potenza Codice Coppia (Nm) Inerzia
(mm) (kW) RMS/Max | (Kg*m?*10™%)
60 0.4 ECMA-JI0604RS 1.27/3.82 0.277
80 0.75 ECMA-J10807RS 2.39/716 113
1 ECMA-J11010R9 318/9.54 2.65
100 2 ECMA-J11020R4 6.37/191 4.45
130 3 ECMA-J11330R4 * 9.55/28.7 12.7
130 5 ECMA-J11350R8LA* | 15.9/47.6 9.44

* velocita massima 4500 giri/min

Media inerzia, 2000 - 3000 giri/min

Flangia | Potenza Codice Coppia (Nm) Inerzia
(mm) (kW) RMS / Max (Kg*mzﬂo"')
0.5 ECMA-KT1305R9 2.4/716 8.17
1 ECMA-KT1310R9 4.8/14.3 8.41
120 1.5 ECMA-KT1315RS 7.2/21.5 1.8
ECMA-K11320RS 9.6/28.7 14.59

Medio-alta inerzia, 1500 - 3000 giri/min

Flangia | Potenza Codice Coppia (Nm) Inerzia
(mm) (kW) RMS/Max | (Kg*m?*10™%)
0.5 ECMA-LTI305R9 318/8.92 131
0.85 ECMA-LT1308R9 5.39/13.8 171
130 1.3 ECMA-LT1313RS 8.34/23.3 23.6
1.8 ECMA-LT1318RS 1.5/28.7 249

Altainerzia, 1500 - 3000 giri/min

Flangia | Potenza Codice Coppia (Nm) Inerzia
(mm) (kW) RMS/Max | (Kg*m?*10™)

3 ECMA-LT11830RS 191/57.3 54.95

180 4.5 ECMA-LT11845RS 28.7/71.6 77.75
5.5 ECMA-L11855R3 35/87.5 99.78

7.5 ECMA-L11875R3 47.7/19 142.7

1l ECMA-L1221BR3* 70/175 338

220 15 ECMA-L1221FRS* 95.4 /224 451

* velocita massima 2000 giri/min
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ORDER CODE

ECMA - C 2 06 02 R

Coppia (Nm)

7' N

Coppia max

Zona di lavoro

I
1
1
intermittente :
1
1

Coppia RMS

Zona dilavoro :confinuo

o Velocitd
(giri / min)

S
Diametro albero (mm)
S Standard 7 14

342 919
4 24

Freno

R Albero diritto con foro filettato in testa,
chiavetta e guarnizione paraolio,
senza freno

S Albero diritto con foro filettato in testa,
chiavetta e guarnizione paraolio, con freno

Potenza

01 100 W 10 1.0 kW 55 5.5kW
02 200 W 15 1.5 kW 75 7.5 kW
04 400 W 20 2.0 kW 1B 11.0 kW
05 500 W 30 3.0kW 1F 15. kW
07 750 W 45 45kW

Dimensione flangia (mm)

04 40 09 86 18 180

06 60 10 100 22 220

08 80 13 130

Encoder

1 Incrementale 20 bit
2 Incrementale 17 bit

A Assoluto (ris. monogiro 17 bif,
multi-giro 16 bit)

Tensione / Velocita

C 230V /3000 rpm J 400V /3000 rpm

E 230V /2000 rpm
G 230V /1000 rpm

K 400V /2000 rpm
L 400V /1500 rpm

SERVOSISTEMI
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SERVOMOTORI DELTA ECMA

DIMENSIONI (mm)

Flange 40mm, 60mm, 80mm
LL LL

Codice (No (con
Freno) | Freno)

{D}ri ECMA-C2040100S | 40 4.5 46 8 30 100.6 136.8 25
5 300£50 LR ECMA-C2060201S 105.5 141.6
I/ = 60 5.5 70 14 50
ECMA-C206040S 130.7 166.8 30
i ﬁ ECMA-C2080407 14 2.3 152.8
) 80 6.6 90 70
ﬁf,i,f, ,,,,,,,,,,,, L 1 e—— 5 ECMA-C208070S 19 138.3 178 35
1S
T ECMA-J106040S 60 5.5 70 14 50 130.7 166.8 30
‘ﬁf | ECMA-J1080701S 80 6.6 90 19 70 138.3 178 35
LL
PCD-0LA Nota: Sostituire o con R per versione senza Freno, con S per versione con Freno
Flange 100mm, 130mm
LL LL
Codice (No (con
Freno) | Freno)
ECMA-C21010009 100 15 95 153.3 192.5 45
LR ECMA-E21305009 19
147.5 183.5
F ECMA-E21310009 130 145 110 55
N O ECMA-E2131501S 22 167.5 202
| I [——— Je = ECMA-J11010009 19 153.25 192.5
—_ |» 3 100 15 95 45
ECMA-J11020004 199 226
9 24
0 .P ECMA-J11330004 187.5 216
LL ECMA-K11305009 o s | s
PeD-A ECMA-KT1310009 ' '
ECMA-KT13150S 130 145 » 1o 167.5 202 55
ECMA-K113200S 187.5 216
ECMA-J11350008LA 28 294

Nota: Sostituire O con R per versione senza Freno, con S per versione con Freno

Flange 130mm, 180mm, 220 mm
LL LL

Codice (No (con
Freno) | Freno)

% LR ECMA-L11305009 . 1475 | 1835
f ] ECMA-L11308019 163.5 198
130 9 145 110 55
ECMA-LT13130S - 194.5 223
to ECMA-LT131801S 202 230.7
_ - — - — - HC—— r=
» 7 ECMA-L118300S 5 2021 | 2353 .
ECMA-L1184501S 2353 | 279.3
180 200 14.3
ECMA-L1185503 55 2797 | 317 .
LL ECMA-L1187503 ' 42 342 37611
PCD-LA ECMA-L1221BO3 3714 | 4534
220 235 200 16
ECMA-L1221FS 55 4344 | 5134

Nota: Sostituire & con R per versione senza Freno, con S per versione con Freno
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SERVOMOTORI DELTA
ECM-B3

Serie 400V

Bassa inerzia, 3000 - 6000 giri/min

Serie 220V

Bassa inerzia, 3000 - 6000 giri/min

Flangia | Potenza . Coppia (Nm) Inerzia Flangia | Potenza Codi Coppia (Nm) Inerzia
(mm) | (kw) | Codice RMS/Max | (Kg*m2*10%) (mm) | (kw) | “o%e RMS/Max | (Kg*m?*10™)
40 0.1 ECM-B3L-CBO401RB1 0.32/112 0.0299 60 0.2 ECM-B3M-JBO602RBI 0.64/2.24 0.141
60 0.2 ECM-B3M-CB0O602RB1 0.64/2.24 0.141 0.4 ECM-B3M-JBO604RBI 1.27 / 4.45 0.254
0.4 ECM-B3M-CB0604RB1 1.27 / 4.45 0.254 80 0.75 ECM-B3M-JBO8O7RBI 2.4/8.4 1.07
80 0.75 ECM-B3M-CB0807RBI 2.4/8.4 1.07 1 ECM-B3M-JBOSIORBI 318/1.13 1.37
1 ECM-B3M-CBO810RB1 318/11.13 1.37 1 ECM-B3M-JBIOTOR91 3.18/9.54 278
1 ECM-B3M-CB1010R91 318/9.54 278 100 1.5 ECM-B3M-JBI015R91 477 /14.31 3.69
100 1.5 ECM-B3M-CB1015R91 4.77/14.31 3.69 2 ECM-B3M-JB1020RS]1 6.37/19.11 4.68
2 ECM-B3M-CB1020RS1 6.37/1911 4.68 3 ECM-B3M-JB1330R41* 9.8/29.4 18.94
130 4 ECM-B3M-JB1340R41* 12.6/37.8 25.04
5 ECM-B3M-JB1350R41* 15.8/ 477 30.85

Mediainerzia, 1500 - 4000 giri/min Nota: * Velocita 3000/6500 giri/min

Inerzia
(Kg*m?*107%)

Potenza
(mm) (kW)

Coppia (Nm)
RMS / Max

Flangia

Codice

Altainerzia, 1500 - 4000 giri/min

130 0.85 ECM-B3H-FB1308R91 5.39/16.17 12.44 Flangia | Potenza Coppia (Nm) Inerzia
13 ECM-B3H-FBI3I13RS] | 8.34/25.02 18 | (mm) | (kW) RMS/Max | (Kg*m2*107)
0.85 ECM-B3H-LB1308R91 5.39/16.17 12.44
130 1.3 ECM-B3H-LBI1313RS]1 8.34/25.02 18
1.8 ECM-B3H-LB1318RS1 1.5/34.5 22.6
3 ECM-B3M-LB1830RST* 19.1/57.29 53.63
180 4.5 ECM-B3M-LB1845RS1 28.65/71.6 67.73
5.5 ECM-B3M-LB1855R31 35.01/105 98.88
7.5 ECM-B3M-LB1875R31 47.75/ 19 134.95
220 il ECM-B3M-LB221BR31
15 ECM-B3M-LB221FRS1
Nota: * Velocita 1500/3000 giri/min
ORDER CODE
ECM-B3M-C B 06 04 R B 1
Inerzia Flange 40/60/80 Flange 100/130/180/220
L Bassa B Bulkhead connector IP67
M  Media S Connettore militare albero
H Alta standard

9 Connettore militare albero
da 19mm
7 Connettore IP20 con uscita

cavo diametro 14mm per

Tensione / Velocita Tensione / Velocita

C 220V /3000-6000rpm J 400V / 3000-6000rpm motore 400W F80 -
E 220V /2000-3000rpm K 400V /2000-3000rpm 3 ,(;'gr:rf”orem"”"reo'bem
F 220V /1500-4000rpm L 400V /1500-4000rpm

Freno

Encoder

B Assoluto 24 bit magnetico/ottico senza batteria
2 Incrementale 24 bit

Dimensione flangia (mm)
04 40

06 60

08 80

10 100

PAG. 10

Dimensione flangia (mm)

130

180

22 220

Potenza Potenza

01 100w 13 1.3kwW
02 200W 15 1.5kw
04 400W 18 1.8kW
07 750W 20 2kwW
08 800W 30 3kwW
10 Tkw 45 45kW

R Albero dritto con foro filettato in testa, chiavetta
e guarnizione paraolio, senza freno

S Albero dritto con foro filettato in testa, chiavetta
e guarnizione paraolio con freno

Potenza

55 55kW
75 7.5kwW
1B 1kw
1F  15kwW

SERVOSISTEMI
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SERVOMOTORI DELTA ECM-B3

DIMENSIONI (mm)

Flange 40mm, 60mm, 80mm

For height reference only.
The motor does not include accessory cables
Codice (No (con
Freno) | Freno)

ECM-B3L-CB0O40101B1 82 N3.5
ECM-B3M-CB060201B1
78.9 110.8
T ECM-B3M-JB06020B1 60 55 70 14 | 50 30
ECM-B3M-CB060401B1
97.4 129.3
ECM-B3M-JB0604B1
ECM-B3M-CB0807LIBI1
m.2 146.8
ECM-B3M-JB08070BI1
80 66 9 | 19 | 70 35
ECM-B3M-CBO8100IB1
124.8 | 160.4
ECM-B3M-JB0O810C1B1
Nota: Sostituire o con R per versione senza Freno, con S per versione con Freno.
Nota: Le versioni a encoder incrementale (€2 e J2) sono di qualche mm pil corte.
Flange 100mm
LR
LEF s LL LL
Codice (No (con
T /®/ Freno) | Freno)
3 ECM-B3M-CB101091
ol / 141.8 179.9
purt \ ECM-B3M-JB10100191 1
B [m]
el / ECM-B3M-CB10150J91
i 100 9 15 95 | 156.8 @ 1949 45
I ECM-B3M-JB10150091
— ECM-B3M-CB10200S1
4-pLZ 22 171.8 | 209.9
PCD oLA ECM-B3M-JB10200S1

Nota: Sostituire 0 con R per versione senza Freno, con S per versione con Freno

Flange 130mm
LL LL
LG R Codice (No (con LR
) LS o Freno) | Freno)
& o ;
| ECM-B3H-FB130891 127.9 168.5
ECM-B3H-FB1313S1 22 139.9 180.5
%) ECM-B3H-LB1308[91 19 127.9 | 168.5
-
E [m] ECM-B3H-LB13130S1 139.9 | 180.5
130 9 145 22 110 55
Fu S ECM-B3H-LB1318S1 151.9 192.5
| ¥ - -
i ), @O ECM-B3M-JB13300041
LE L5 4-gLZ [ ECM-B3M-JB13400141 24
= PCDaLA ECM-B3M-JB13500141
Nota: Sostituire 0 con R per versione senza Freno, con S per versione con Freno
LE LS 4-gl7Z Flange 180mm
PCD oLA
LW LL LL
I ] - Codice (1) (con
— ! ©,0 Freno) | Freno)
— g
s 8 T - ECM-B3M-LB183001S1 15 160.5 | 212.5 79
L E o ECM-B3M-LB184501S1 180 | 13.5 | 200 43 174 226
. = \ ECM-B3M-LB18550131 ' " T 218 265 -
; ECM-B3M-LB18750131 260.1 3071
LG Nota: Sostituire 0 con R per versione senza Freno, con S per versione con Freno
LL
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AZIONAMENTI

SERVODRIVE DELTA ASD-B3A
Serie 220V

CARATTERISTICHE:
Funzioni B3A-L B3A-M B3A-E B3A-P
Tipo di comando
Analogica + Treno impulsi v v v
Posizionatore integrat v v v v
bbbl Ll DATI TECNICI VERSIONE 220V MONO/TRIFASE
Modbus RS485 v v Alimentazione 200 + 230VAC, (-15% + 10%)
CANopen v
Potenza Codice Numero fasi Resistenza di Dimensioni
EtherCAT v (kW) alimentazione | frenaturaintegrata | (mm)LxAxP
PROFINET v 01 ASD-B3A-0121-00
Feedback 0.2 ASD-B3A-0221-00 60 x162 x 156
Tipo Incrementale / Assoluto 0.4 ASD-B3A-0421-0J 1fase
Banda passante 31kHz 075 | ASD-B3A-0721-00 74 x162 x 166
Motori comandati ECM-B3 8 ECMA ! ASD-B3A-1021-0 v 80 x 162 x 194
1.5 ASD-B3A-1521-00
Sicurezza STOSIL3 ASD-B3A-2023-0]
i i i T 3 fasi 90 x 225 x 205
1/0 (connessione CN1) 44 pin 26 pin ASD-B3A-3023-01
Ingressi (touch probe) 9(1) 4(1) 4(2) 6(1)
NOTA: SostituirenconLoMoEoP
Uscite 6 2 2 3
Encoder simulato v
Programmazione Sewvo drive
Porte Mini-USB AC 200 /230V o e B3L/B3h 1 cores
Three-ph
Software ASDA Soft 7 Py r
L /R0 | g o
T T [1
Power
Ly suppy
Loc =
‘ Brake
N2 Encoder
The s VO i - .
ESPANSIONI E ACCESSORI ottt an 1
N SGN+ | 39 2
Codice Accessori B3A-L . k\l\: SGN- | 37 3 N
lefsrer,n: line divxlver(or EOT 5 2 ir
ACS3-MDTB4400  CN1Terminal Block L s . a———
= soxa| | €— TREF 18 6 T- tw sted pair
ACS3-IFSChbb4k CN1 Connettore a molla o T_L e v s | sem b
ACS3-CNTBO400 | CN11/O Connettore 44Pin Joeea [ 4 e i
o Toxa !
ACS3-CNADC3TR  CN3 Tappo Terminazione (RS-485/CANopen) L) Wl e ol =
UC-PRGO30-01B  CN4 Cavo Mini-USB isolato 3m o Lo oot [niE
. . M 0 o— DB- 34 . =
Codice ‘ Accessori B3A-M, B3A-E, B3A-P o 1 ic_ Do 5 i :
ACS3-MDTD2600 | CNI1Terminal Block s P
Q. 0 DB- 32
pU- | 31 N4
ACS3-IFSC2626 CN1 Connettore a molla mes o5 T30 MiniusB | *4
ACS3-CNTBO500 CN11/O Connettore 26Pin BT DB 2
T ——] Doi+ 7 j -— {
ACS3-CNADC3TR CN3 Tappo Terminazione (RS-485/CANopen) o @ poi- [ bl
Lt T —F— poa 5 } -— { CN10 | STO fnly supported byB3A)
UC-PRG030-01B CN4 Cavo Mini-USB isolato 3m W= [T poa- | « e 2 =
—F—— Do+ 3 j -— { 2 -
UC-CMC030-01A | CN3 Cavo CANopen 30cm t— @ pos- [ 2 e 2| ke
— 1 F—— Doa+ 1 } -— { 4 SF1-
UC-CMCO050-01A CN3 Cavo CANopen 50cm t— @ poa- | 26 i 2 L G
— T +— Do5+ | 28 — 6 SF2-
o @ DO5- 27 )1‘* { 7 EDM +
DO6+ | 16 - & EDM -
(- _poe-_|[ 15 -~ {
A phase OA 21
diﬁereﬁ:i]al signal :i Jon 2 ﬁ
ase 0B 25
Ercoder diffevsefv):\la\s\gna\ :i OB 23 ﬁ
puke ase 0z 13
I R e
Zphase open- 0CZ 44
colkectorsipnal GND 40
M ax.outputcunent:50 m A
volage:30V
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NOTA: Schema comando treno impulsi
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SERVODRIVE DELTA ASD-A3
Serie 220V e 400V

CARATTERISTICHE:
Funzioni A3-M A3-EP
Tipo di comando
Analogica + Treno impulsi v
Posizionatore integrato v v
Modbus RS485 v
E-CAM v
CANopen v
EtherCAT v
Feedback
Tipo Incrementale & Assoluto (Delta)
Feec!back aggiuntivi terze Sin(BZfss,_l-ﬁézFLuce
parti Sensore Hall
Banda passante 3.1kHz
Motori comandati ECM-B3 § ECMA
Full closed loop v
Sicurezza STO SIL3
1/0 (connessione CNT1) 50 pin 26 pin
Ingressi (touch probe) 7(2) 4(2)
Uscite 5 2
Encoder simulato v
Programmazione
Porta Mini-USB EtherNet
Software ASDA Soft 7
DATITECNICI
VERSIONE 220V MONOFASE

Alimentazione 200 + 230VAC, (-15% + 10%)

Potenza

Dimensioni (mm)

(kW) Codice LxAxP
0.2 ASD-A3-0221-00 30x170 x 170
0.4 ASD-A3-0421-00 35x 170 x 170
0.75 ASD- A3-0721-0

1 ASD- A3-1021-0 50x 180 x 180
15 ASD- A3-1521-00

NOTA: Sostituire D con EPo M

ESPANSIONI E ACCESSORI

Codice

ACS3-MDTB2600

Codice

ACS3-MDTB5000

CNI1 Terminal Block

Accessori A3-EP
CN1 Terminal Block

Accessori A3-M

ASD-CNSCO050

CNI1 Connettore a saldare

UC-CMCO030-01A

CN3 Cavo CANopen 30cm

UC-CMCO050-01A

CN3 Cavo CANopen 50cm

ACS3-IFSC5020

CN1 Connettore a molla

ACS3-CNADC3TR

CN3 Tappo Terminazione
(RS 485/CANopen)

UC-PRG030-01B

CN4 Cavo Mini-USB isolato 3m

SERVOSISTEMI

DATI TECNICI VERSIONE 400V TRIFASE
Alimentazione 380 + 480VAC, (+ 10%)

Potenza . Dimensioni (mm)
(kW)

0.4 ASD-A3-0443-00
0.75 ASD- A3-0743-00
60 x180.2 x 204
1 ASD- A3-1043-00
1.5 ASD- A3-1543-00
2 ASD- A3-2043-01
3 ASD- A3-3043-00
110 x 260 x 200.8
4.5 ASD- A3-4543-00
5.5 ASD- A3-5543-00
6.5 ASD- A3-6543-00
120 x 273 x 206.3
75 ASD- A3-7543-00
1Ll ASD- A3-1B43-00
141x 312 x 225
15 ASD- A3-1F43-0
NOTA: Sostituire 0 con EPo M
Servo drive
M(jSB MC A3-E Series
AC 200 /230 V _OJ\O__' R P3 O k2 _
Three-phase*5 —d | o | S D lj Regenerative
50/60Hz  —To—14 T c J resistor o
L u Power
1 Vv supply
Lac w e S o
rake
o @ Ol 2y PO BRI E
@ CN2 *6 Encoder
CN1 L LSV,
2 GND
COoM+ 6 H *1 3 | Ponot connect
Reserved DI1 7 | [y T4 | e e :t:
Reserved DI2 8 | [Teixy=] 5 ..._F:.. i
GaiEs Shielded
Reserved DI3 9 ES S 6 T- se lwis(IZd-pair
ORGP DI4 10 | [TEix¥=E = cable
e Case | Shield
NL D5 | 11 [[o&¥=,
PL DI6 | 12 | [ oAy
EMGS DI7_ | 13 | iAYF CN4 .
Mini USB |
{—_+—— DO1+ 1
SR“V._Lﬁ.&@_ DO1- | 2 _.\/I — { CN5
L T +—— DO2+ 3 . 8 +5V
24V _—_ _Lﬁ.m.@_ DO2- 4 | ad -— ¢ 4 OptA
—J}—— DO3+ | 25 —>| 9 | Ol
+—LSKOGD D03 | 26 | ] <— <5 3 | optB
—+{_+—— DO4+ | 23 _,\/I { g gmt /ZB
1.5KQ >
K DO4- 24 | a| —< E P!
@ 1| opt/iz
A ph OA 17 6 GND
differen’t)iailiss?gnals:I JOA 18 ﬁ_ 7 GND
pulse differen?ia?ss?gnals:I /OB 20 ﬁ_ 11 | HALL_V
output
Z phase oz 21 j I. 12 | HALL_W
differential signals 10z 22 13 | TEMP+
14 | TEMP-
- 15 -
STO (certification
appicaton nprogressy| CN10 Case | Shielding
= 1
. 2 CN6 | EtherCAT
SF1+ 3 IN ¢ For connecting the controller or the
SF1- 4 previous servo drive.
SF2+ | 5 out e ertammecing oy e
SF2- 6
EDM+ 7
EDM- 8

NOTA: Schema comando EtherCAT
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SERVODRIVE DELTA MODULO SAFETY

Your partner in motion

Espansione ACS3-SFO0301 per azionamento A3-EP

CARATTERISTICHE:

+  Abbinabile solo ad azionamento A3-EP e motori ECM-B3
+ 12 funzioni di sicurezza SIL3

+ 8ingressi e 6 uscite digitali, 4 funzioni attivabili con ridondanza
+  Aftivazione delle sicurezze tramite I/O digitali oppure FSoE
+  Facilita di cablaggio grazie a connettori “push in”

+ Funzione SBC per il controllo diretto del freno di stazionamento

+ Tool grafico per la configurazione delle sicurezze “Drive Safe”

+ Incaso di FSoE i DI non usati possono diventare:

Ingressi digitali normali per motion controller o PLC

Ingressi digitali di sicurezza per PLC Safety
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according to:

CERTIFICATE

No. Z10 105165 0012 Rev. 00

. Safety Functions (SIL 3, PL &, Cat. 3)
Parameters: 5TO, 851, 581-r, 882, $52-r, 505, 5LS
SMS, S5M, 5LI, 801, SLP, SBC, SBT
Tested IEC §1508-1:2010

IEC 61508-2:2010
IEC 61508-3:2010

EMN 61508-1:2010

EN 61508-2:2010

EN 61508-3:2010

EM IS0 13849-1:2023
EM IEC 62061:2021
IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-3-2:2017
EN 61800-53-1:2007/A11:2021
IEC 61326-3-1:2017
EM 61326-3-1:2017
IEC 61000-6-7:2014
EN 61000-6-7.2015

A NELTA

Safety over

EtherCAT.

Funzione Sigla Descrizione
STO Safe torque off
SS1-t/r Safe Stop 1
Safe Stop
SS2-t/r Safe Stop 2
SOS Safe Operation Stop
SLS Safe Limited Speed
Safe Speed SSM Safely Speed Monitor
SMS Safe Maximum Speed
SLP Safe Limited Position
Safe Position
SLI Safely Limited Increment
Safe Direction SDI Safe Direction
SBC Safe Brake Control
Safe Braking
SBT Safe Brake Test

Project Online mode Setting  Help

D) o5 B 05 0 | @ fose _

& ASDA_Safety Configuration Tool V0.0.1.6

4 [T Project
4 & Device 0
*Device overview

ET]
E7]
E7]
E7]
E7]
E7]
E7]
E7]
B
E7]

DI/DO
.| Parameter list
|P.] FSoE object list

Device_0

Device overview
Device overview

*Device Name Firmware Version 0x0000
Model Name ACS3-5F0301 Serial Number ]
Descrintion Safe Drive Option Card, 8 DI
P and 6 DO Type + SBC +FSoE
[ Project [ Device 0 |
: 2 & Device 0
Operation Mode 4’{“ Devics overvi e Safe Stop 1 (5S1)
c 5 sT0 -
ﬁl *1/O type or bus type % 51 monitoring type
® Activated via Digital Safe Inputs R Q&
20 O $81 with deceleration monitoring
O Activated via FSoE =
s deceleration method
=
o ® bydrve
I E—
= sac
) ) dowo activate SBC
ol Diagnostic Parameter B pmets .
Encoder diagnostic sensitivity | 100 @ without SBC
“Device overview |STO | ss1 | ss2| s0s | sts | sms | ssm | stp | soi|sui| ser | sec| ow Dl Assignment

time to SS1 (¢_DLY_SS1)
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1
ss1 trigger

st actve

Speed

P G S —

s

Geceleration

0 ms

“Device overview | 5T0| 51 [552] 505 [ sts [ sms [ ssm [ stp | 51 [ su| 587 [ sec | oyoo [ parameterist | FoE object st
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Your partner in motion

SERVODRIVE DELTA ASD-A2
Serie 220V e 400V

CARATTERISTICHE:

Funzioni A2-M A2-E

Tipo di comando
Analogica + Treno impulsi v
Posizionatore integrato v v A2-M A2-E
Modbus RS485 v
E-CAM v

v
CANopen DATI TECNICI VERSIONE 220V MONOFASE
Ether CAT v Alimentazione 200 + 230VAC, (-15% + 10%)

Feedback ] ] ] w
Tipo Incrementale & Assoluto (Delta) Pc()ltevc)za Remsfe::]zfz;:i:::nafura (r::::;in:":r: p
Feedback aggiuntivi terze parti TTL o1 ASD-A2-0121-00

Banda passante 1kHz .

: P . 0.2 ASD-A2-0221-0 45x173x170

Motori comandati ECMA 04 ASD-A2-0421-00

Full closed loop v o '75 ASD-A2-0721.0]

Sicurezza STOSIL2 ; v

eorezza. 1 ASD-A2-1021-00 65x173x180
1/0 (cor e CN1) 50 pin 26 pin 15 ASD-A2-1521-0]
Ingressi (touch probe) 70 7(2) .
. NOTA: Sostituire D conM o E
Uscite 4 4
Encoder simulato v

Programmazione DATI TECNICI VERSIONE 400V TRIFASE

Porte Mini-USB EtherNet Alimentazione 380 + 480 V (x10%)
Software ASDA Soft 5 . . Dimensioni A2-M | Dimensioni A2-E
Potenza Resistenza di frenatura
Mc (kW) integrata
AC 3807480V O— R Alimentazione
R T I serie 400V 0.4 | ASD-A2-0443-E
Alimentazione a24V 0.75 ASD-A2-0743-00
24VDC ov v 65x173x180
1 ASD-A2-1043-00 82x215 x 203
. Y 1.5 ASD-A2-1543-01
AC200/230V mc R Alimentazione 2 ASD-A2-2043-0
i s serie 230V 3 | ASD-A2-3043-00
' _AD- _
e i 123X 245x206 | 123 x 245 x 206
Lo 4.5 ASD-A2-4543-00
o : 5.5 | ASD-A2-5543-01
Resistenza frenatura
o~ esterna (opzionale) 7.5 ASD-A2-7543-1 136 x 260 x 205 | 136 x 260 x 205
Terminali 1/0 o n ASD-A2-1B43-M 305 x 458x219
—J24vpc — ° -
ooms o D 15 ASD-A2-1F43-M 250 x 400 x 121
com- Q-
Ingressi digitali oIt H NOTA: Sostituire D conM o E
programmabili DI2 u Motore
DI3 v
DI4 w
os ° ESPANSIONI E ACCESSORI
— & Acceszori AZ-M
y 1 Connettore
_ Estensione KON ! per encoder ASD-CNSC0050 CN1 Connettore a saldare
ingressi digitali EDI9- | motore
EDITO- ' ASD-IF-SC5020 CN1 Connettore 20 pin a molla
o : Porta USB ASD-BM-50A CN1 Morsettiera esterna barra DIN
i per connessione al PC
Es:z ! ACS3-CNENC200 CN3 Connettore firewire a saldare
i 3 'S';i’f:;:::mder ASD-CNIEOBO6 CN3 split 1:2 per connessione in serie (2x RJ45)
Y Usdite digital CITEN origa ottica ASD-CARS0003 CN3RS-232 DE-9, cavo 3m
) programmabili DO1- i Line driver 5V
ﬁ D02+ | ASD-MDBTO0100 Batteria montaggio su cavo
DO2- !
S D03+ | TAP-CNO3 Split 3xRJ45 + 2xMorsetti, basetta per guida DIN

c DO3- ! CN-STO | Safe Torque Off

g D04+ | — TAP-TRO1 Connettore RJ45 con resistenza di terminazione 120 Q

g oo ! FoBCA UC-CMCxxx-O1A Cavo RJ45, xxx: 003,005,010,020,050 = 0.3 m + 5m

o : FDBK_B

€ oA I (STO_A Codice Accessori A2-E

E Uscita encoder :1 oA | (STO’B
3 ~ simulato :j\: ® ! z:gf: ASD-CNSC0026 CN1 Connettore 26 pin a saldare
$ neanerst e ! con- ASD-CNFS0808 CN-STO Kit 8 connettori STO a molla *
z ASD-CNIEOBOé6 CN3 split 1:2 per connessione in serie (2xRJ45)
CN6A / CN6B Connettori RJ-45 . .
m EtherCAT ASD-MDBTO0100 Batteria montaggio su cavo
- VFD-TAP-ETHxx Cavo EtherCAT xx: 03,05, 10,30 (0.3 + 3 m)
NOTA: * Con il drive A2-E sono gid inclusi un connettore STO standard e uno di bypass

SERVOSISTEMI PAG. 15
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Your partner in motion

CAVI SITRONIC PER SERVOSISTEMI

ORDER CODE

CAVI SITRONIC PER COMANDO MOTORI ECMA

Famiglia

CS cCavo Servo SR T

FE

PW

PB
BK
SG
SuU

CM

Tipo cavo

CS FE - 0.22 -

Feedback

Power

Power+Brake

Solo Brake

Signal
Supply

Communication

CAVI CON CONNETTORI RETTANGOLARI

Connettori
Rettangolari

T00W = 750W

Grado Codici Grado Codici Codici
IP IP senza freno con freno

CSPW-1-DPDOO-001.00

Cavi

Connettori

ENCODER

Cod. disegno

................

CSFE-0.22-DPAOO-00.0

IP20

B-AMP170359-3

:DLA 00 - 07.5

Sitrenic

.......... T - [ Lunghezza(m)

Sezione (mm?)

IP20

Versione

00 Connettore standard (MIL 90°)

Gruppo disegno OP 00 + Predisp Batteria (solo ECMA)
D Brand Servo DO Conn Militare dritto
LA Gruppo

DP DO + Predisp Batteria (solo ECMA)

POTENZA

CSPB-1-DPEOO-001.00

Misure
standard (m)

03.0
05.0
10.0
15.0

ASDBCAPWO0000

ASDBCAPWO100

CAV|I CON CONNETTORI MILITARI 90°

Connettori
Militari

PAG. 16

Codici Cavi

kW =+ 15kW

P67

ENCODER

CSFE-0.22-DLAOO-0O0.0O0

P67

POTENZA

Grado Codice CAVO Grado | Sezione Potenza Codice CAVO Codice CAVO
IP IP mm? senza freno con freno

Misure
standard

(m)

03.0
05.0

10.0
15.0

<3kW | CSPW-1-DLPOO-000.0 | CSPB-1.5-DLQOO-00.00

2.5 3kW | CSPW-2.5-DLR0OO-O.00 | CSPB-2.5-DLS00-00.00
4.5kW

4 + CSPW-4-DLROO-00.00 | CSPB-4-DLSO0-0101.00
5.5kW

6 7.5kW | CSPW-6-DLROO-0000.00 | CSPB-6-DLS00-010.00

Codici Connettori

Connettori

ENCODER

P67

MS3108CGMR21-20-29S

P67

POTENZA

Grado IP Codice CONNETTORE Grado IP

<2kW

Codice CONNETTORE

MS3108CGM21-20-18S

>3kW

MS3108CGM21-24-11S

SERVOSISTEMI



Sitrenic

CAVI SITRONIC PER COMANDO MOTORI ECM-B3
CAVI CON CONNETTORI BULK HEAD

ENCODER POTENZA :
Misure

Grado IP Codice Grado IP Codice Codice standard (m)
senza freno con freno

Flangia motore 40 * 80mm

Z 03.0

& 05.0

IP67 | CSFE-0.22-DOA00-0I0.0) P67 CSPW-0.75-DOB00-000.00 | CSPB-0.5-DOCO0-00.0 10.0

15.0
Connettori
BULKHEAD

ADATTATORI CONNETTORIBULKHEAD —> CONNETTORI RETTANGOLARI

ENCODER POTENZA

Descrizione Codice con freno

Descrizione

Adattatore encoder 30cm DACS3-AFERSAOC Adattatore potenza 30cm DACS3-AFPRSBOC

CAVI CON CONNETTORI MILITARI 90°

Codici Cavi

ENCODER POTENZA Misure

o standard
§ E Gr|?::d° Codice CAVO Grlt;do SeZ|o;1e Potenza Codice CAVO Codice CAVO )
s & mm senza freno solo freno
Em
%: <1.5kW | CSPW-1.5-DWBO0O-OO.00
c O
28 1.8kW
25 + CSPW-2.5-DWBO00O-00.00
3.0kW
2eE 25 | 3kW  CSPW-2.5-DWC00-00.0 gg-g
C -+ B
E gg IP67 | CSFE-0.22-DWAOO-00O.0O0 | IP67 4 45kW | CSPW-4-DWCO00-0000.0 | €SBK-0.5-DWT00-000.0 10.0
15.0
g £ 4 5.5kW | CSPW-4-DWDO0O-00O.0O0
5 E
€9 7.5kW e _
8 § 6 Tew CSPW-6-DWDO00-000.00
2o
ED = 10 15kW | CSPW-10-DWDO0O0-0O0.00

Codici Connettori

ENCODER POTENZA

a, .
g E Gr:;do T Grlc;do CodlcseeﬁzOcJIi:\leE‘T:ORE Codlces ;S:I;IEJTORE
o
ERQ
=4 <1.5kW
2o
59 1.8kW  ACS3-CRPWAOOO
25 :
P67 3.0kW
- E 25 3kW
229 ACS3-CRPWC000
228 IP67 | ACS3-CRENAOOO 4 45KW ACS3-CRBRAOOO
g E 4 5.5kW
S
g9 o 7.5kW
. 5N P42 Tw | ACS3-CRPWEO0O
Connettori o X
Militari 2 10 15kW
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Your partner in motion

FILTRI

HORE FOWER T0 VTR

e
I now part ot

SOLUZIONI PER COMPATIBILITA ELETTROMAGNETICA

Schaffner Group ¢ un'azienda svizzera con presenza globale specializzata nella progettazione e produzione di filtri EMC/RFI di alta qualita.
La gamma prodotti, caratterizzata da un'ampia scelta di prestazioni e dimensioni, € in grado di attenuare efficacemente le emissioni e le
suscettibilita elettromagnetiche, garantendo la compatibilitd eletromagnetica di qualsiasi sistema elettrico o elettronico.

Dal 2024 Schaffner fa parte del gruppo TE.

Prese filtrate IEC

Schaffner offre una serie completa di prese filtrate IEC con filtri EMI/EMC integrati, fusibili,
interruttori e selettori di tensione in un modulo unico e compatto.

ATTENUAZIONE

Max. Voltage | Corrente

(\%-19) nominale (A) | sTANDARD ALTA MOLTO ALTA
FN9222 120
FN9222E 1-15
FN9226 110
FN9233
FN9233E
FN 9244 115
FN9244E
FN 9246 1+20 EN280
FN9255 220
FN9255E 2:15
FN9260, FN9261
FN9262, FN9266 110
FN9264
FN9274 250 115
FN9280 ORDER CODE
FN9280E 110
FN9290, FN9299 FN2020 O - 10
FN2640 ‘
FN2660 10+20 .
FN280, FN281, FN282, FN283 '
FN284, FN285, FN286 110
FN370, FN372, FN378, FN379 FNS79
FN380, FN382, FN385B 2:6
FN388, FN389 FN389
FN390 (6 A), FN1390 (10 A) 110
F13 10

Filtri di rete MONOFASE

Schaffner offre una serie completa di prese filtrate IEC con filtri EMI/EMC integrati,
fusibili, interruttori e selettori di tensione in un modulo unico e compatto.

Corrente ATTENUAZIONE
Max. Voltage nominale (A)
STANDARD ALTA MOLTO ALTA
FN2010 '
FN2020 1+ 60
FN2030
FN2060 250 Vac / Vdc 1+30
FN2070, FN2071 1:36
FN2080 116
FN2090, FN2091 1+30
FN2410 250 Vac
FN2410H 520 Vac 8100
FN2412 250 Vac
FN2412H 520 Vac 8+ 45
FN2415 250 Vac ]
FN2450 250 Vac 6+20
FN2500
FN2520 277 Vac / 400 Vdc 10+ 32
FN2560 300 Vac/ Vde ‘
FN2580 350 Vac 18
FN332 A
FN343 1+10
FN350 250 Vac 8+55
FN352Z7, FN353Z 6+10
FN700Z 5520
LIS140C-1E 230 Vac 1+ 40

PAG. 18

FN9260

FN9280

- 06

06 Faston 6.3 x 0.8 mm
07 Cavo con terminale
08 Morsetti (vite M4)
24 Morsetti (vite M6)

L— Corrente nominale

Blank Standard
A Bassa dispersione
B Medicale

FN350

SERVOSISTEMI
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Your partner in motion

SOLUZIONI PER COMPATIBILITA ELETTROMAGNETICA
Filtri di rete TRIFASE

| filtri EMC/EMI offrono soluzioni efficaci per proteggere un'ampia gamma di applicazioni industriali, tra cui azionamenti per motori,
macchine utensili e sistemi robotici. Questi filtri frovano inoltre applicazione in settori emergenti come le energie rinnovabili, 'accumulo
energetico e le stazioni di ricarica per veicoli elettrici. Sono ideali anche per dispositivi elettronici di potenza trifase in genere. Molti modelli
sono disponibili in versioni a bassa corrente di dispersione, rendendoli particolarmente adatti per applicazioni HVAC, come le pompe di
calore.

Max. Voltage | Corrente ATTENUAZIONE
(Vac) nominale (A) | stANDARD ALTA MOLTO ALTA

FN3025
FN3026 10+50
FN3100 520 35+ 300
FN3120 25+ 230
FN3258 480
FN3258H 7:180
FN3268 520
FN3270, FN3271 10 + 1000
FN3287
FN3288, FN3288IT 530 10 = 230
FN3288HV, FN3288HVIT 760
FN3310, FN3311 520
FN3310HV, FN33TIHVIT 760 250 = 2300 FN3359
FN3359 520 _
FN3359HV 760 150 = 2500
FN3840 530 25+ 380
FN351 440 '
FN351H 520 8+ 280 FN3025

Filtri di rete TRIFASE con NEUTRO

| filtri di rete trifase con neutro rappresentano una soluzione compatta ed efficace per eliminare le interferenze eletffromagnetiche (EMI)
allingresso di quadri elettrici ed unita di controllo. Trovano ampio impiego in svariati settori, dall'industria (macchine utensili) al campo
medico, dove la sensibilita delle apparecchiature é particolarmente elevata. Queste installazioni, caratterizzate dalla presenza di numerosi
inverter ed alimentatori switching (SMPS), spesso non sono sufficientemente filtrate e possono generare squilibri di corrente e significative
interferenze eletffromagnetiche. Sebbene singolarmente i componenti possano essere gia protetti, la loro concentrazione all'interno dello
stesso quadro elettrico, unita a un cablaggio non sempre conforme alle norme EMC, pud amplificare notevolmente il problema.
L'installazione di un filtro EMC all'ingresso di rete dell’intero impianto rappresenta, in molti casi, I'unica soluzione per garantire la
conformita dell’impianto alla Direttiva EMC e ottenere la marcatura CE.

Max. Voltage Corrente ATTENUAZIONE
(Vac) nominale (A) | sTANDARD ALTA MOLTO ALTA

FN3256 8+160

FN3280 $x520/300 5. 600

FN354 4+ 25

FN355 3x 440/250 3+20

FN356 16 =+ 150 FN3280

OC/1, OC/2,0C/3, OC/4 FROC5943003801

Anelli di ferrite per cavi motore

Dimensioni (mm)

Q-

Impiego Codice w D C C |H
Inverter fino 2.2 kW ocn 46 85 22 21 70

Inverter fino 15 kW oC/2 62 106 24 28.5 90

Inverter fino 45 kW 0oC/3 12 150 50 50 125

Inverter oltre 45 kW OC/4 170 200 65 60 180 2 fori

Adionamenti FRoCs943003801 |61 |- | 170] 55| - D[-;vm,omm Bl

L\#J
W

SERVOSISTEMI PAG. 19



© SIT Automation

Your partner in motion

NOTE
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NOTE
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@ SIT Automation

Your partner in motion

ITALIA

SIT Automation S.r.l.

Viale Europa 17, 20047 Cusago (MI) - Italy
Tel: +39 02 47721100
info@sitautomation.it
www.sitautomation.it

SPAGNA

SIT Automation Iberica, S.A.

Alaba 60, 08005 Barcelona, Espaia
Tel: +34 933 00 03 57
info@sitautomation.es
www.sitautomation.es

PORTOGALLO

SIT Automation Iberica,

S.A.Sucursal em Portugal

Praceta de Santa Clara n® 150
4410-529 Vila Nova De Gaia - Portugal
Tel: +35122 117 5845
info@sitautomation.pt
www.sitautomation.pt
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